
บทที่ 1
แนะนําใหรูจัก PLC

PLC (Programmable Logic Controller) หรือปจจุบันใชคาํวา PC (Programmable 
Controller) ในที่น้ีจะใชคาํวา PLC แทน PC เพ่ือปองกันความสับสนระหวางคาํวา PC (Personal 
Computer)

PLC เปนอุปกรณที่คิดคนขึ้นมา เพ่ือใชควบคุมการทาํงานของเครื่องจักร หรือ ระบบ
ตางๆแทนวงจรรีเลยแบบเกา ซึ่งวงจรรีเลยมีขอเสียคือ การเดินสาย และการเปลี่ยนแปลงเงื่อน
ไขในการควบคุมมีความยุงยาก และเมื่อใชงานไปนานๆ หนาสัมผัสของรีเลยจะเสื่อม ดังน้ัน
ปจจุบัน PLC จึงเขามาทดแทนวงจรรีเลย เพราะ PLC ใชงานไดงายกวา สามารถตอเขากับ
อุปกรณอินพุต/เอาตพุตไดโดยตรง หลังจากนั้นเพียงแตเขียนโปรแกรมควบคุมก็สามารถใชงาน
ไดทันที ถาตองการจะเปลี่ยนเงื่อนไขใหม สามารถทาํไดโดยเปลี่ยนแปลงโปรแกรมเทานั้น

นอกจากนี้ PLC ยังสามารถใชงานรวมกับอุปกรณอื่นๆ เชนเครื่องอานบารโคด
(Barcode Reader), เครื่องพิมพ (Printer) เปนตน

ในปจจุบัน นอกจาก PLC จะใชงานแบบเดี่ยว (Stand alone)แลว ยังสามารถตอ PLC 
หลายๆตัวเขาดวยกัน(Network) เพ่ือควบคุมการทาํงานของระบบใหมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น
อีกดวย จะเห็นไดวาการใชงาน PLC มีความยืดหยุนมากกวาการใชงานวงจรรีเลยแบบเกา ดัง
น้ัน ปจจุบันโรงงานอุตสาหกรรมตางๆจึงเปลี่ยนมาใช PLC มากขึ้น เราสามารถจาํแนกประเภท
ของ PLC ตามลักษณะภายนอกไดเปน 2 ชนิด คือ

1.1. ชนิดของ PLC
เราสามารถจาํแนก PLC ตามโครงสรางภายนอกไดเปน 2 ชนิด คือ

 PLC ชนิดบล็อก (Block Type PLCs)
PLC ประเภทนี้ จะรวมสวนประกอบทั้งหมดของ PLC อยูในบล็อกเดียวกัน ไม

วาจะเปน ตัวประมวลผล หนวยความจาํ ภาคอินพุต/เอาตพุต และแหลงจายไฟ สามารถแสดง
ตัวอยาง PLC แบบ Block Type ใหเห็นดังรูปที่ 1.1

รูปที่ 1.1 แสดงชนิดของ PLC แบบ Block Type



• สวนประกอบของ PLC แบบ Block Type ในที่น้ีจะยกตัวอยาง PLC
แบบ Block Type ของ OMRON รุน CPM2A

รูปที่ 1.2 โครงสรางภายนอก ของ PLC
จากรูปที่ 1.2 สามารถอธิบายความหมายของแตละสวนไดดังน้ี

คือ ขั้วตอแหลงไฟ(Power Supply Input Terminal)
คือ ขั้วตออินพุต(Input Terminal)
คือ หลอด LED แสดงสถานะการทํางานอินพุต(Input Indicator)
คือ ขั้วตอเอาตพุต(Output Terminal)
คือ หลอด LED แสดงสถานะการทํางานเอาตพุต(Output Indicator)
คือ พอรตขยายอินพุต/เอาตพตุ (Expansion I/O Unit Connector)

 คือ พอรตเชื่อมตอกับอุปกรณปอนโปรแกรม (Peripheral Port)
คือ พอรตอนุกรม RS-232C(Serial RS-232 Port)

ในกรณีที่ทานตองการเพิ่มจาํนวนอินพุต/เอาตพุต สามารถใชหนวยขยายอินพุต/เอาต
พุต(Expansion I/O Units) เพ่ือเพิ่มจาํนวนอินพุต/เอาตพุตไดโดยการตอเขาที่ พอรตขยายอิน
พุต/เอาตพุต (Expansion I/O Unit Connector) สามารถแสดงโครงสรางของหนวยขยายอิน
พุต/เอาตพุต ใหเห็นดังรูปที่ 1.3

รูปที่ 1.3 แสดงหนวยขยายอินพุต/เอาตพุต(Expansion I/O Units)

CPM2C



• ขอดี ขอเสีย ของ PLC แบบ Block Type
สามารถยกตัวอยางขอดีขอเสียของ PLC แบบ Block Type ดังน้ี

                  ขอดี                       ขอเสีย
1. มีขนาดเล็กสามารถติดตั้งไดงาย

จึงเหมาะกับงานควบคุมขนาดเล็กๆ
2. สามารถใชงานแทนวงจรรีเลยได
3. มีฟงกชันพิเศษ เชน ฟงกชันทางคณิตศาสตร

และฟงกชันอื่นๆ

1. การเพิ่มจาํนวนอินพุต/เอาตพุตสามารถ
 เพ่ิมไดนอยกวา PLC ชนิดโมดูล

2. เม่ืออินพุต/เอาตพุตเสียจุดใดจุดหนึ่ง
 ตองนาํ PLC ออกไปทั้งชุดทาํใหระบบ
ตองหยุดทาํงานชั่วระยะเวลาหนึ่ง

3. มีฟงกชันใหเลือกใชงานนอยกวา PLC
ชนิดโมดูล

เน้ือหาในหัวขอตอไปจะกลาวถึง PLC อีกชนิดหนึ่งซึ่งแยกสวนประกอบตางๆออกจากกัน 
เรียกวา PLC ชนิดโมดูล(Modular Type PLCs)

 PLC ชนิดโมดูล (Modular Type PLCs) หรือแร็ค (Rack Type PLCs)
PLC ชนิดนี้ สวนประกอบแตละสวนสามารถแยกออกจากกันเปนโมดูล(Modules) เชน

ภาคอินพุต/เอาตพุต จะอยูในสวนของโมดูลอินพุต/เอาตพุต(Input/Output Units) ซึ่งสามารถ
เลือกใชงานไดวาจะใชโมดูลขนาดกี่อินพุต/เอาตพุต ซึ่งมีใหเลือกใชงานหลายรูปแบบ อาจจะใช
เปนอินพุตอยางเดียวขนาด 8 /16 จุด หรือ เปนเอาตพุตอยางเดียวขนาด 4/8/12/16 จุด ขึ้น
อยูกับรุนของ PLC ดวย

ในสวนของตัวประมวลผลและหนวยความจาํจะรวมอยูในซีพียูโมดูล (CPU Unit) เรา
สามารถเปลี่ยนขนาดของ CPU Unit ใหเหมาะสมตามความตองการใชงาน เชน PLC รุน 
C200Hα จะมี CPU ใหเลือกใชงานหลายรุนเชนรุน C200HE-CPU11E จะมีความแตกตางกับ 
PLC รุน C200HX-CPU65 (ทั้งสองรุนเปน PLC ตระกูล C200Hα เหมือนกัน) ตรงขนาดความ
จุของโปรแกรม การเพิ่มจาํนวนอินพุต/เอาตพุต เปนตน

สวนประกอบตางๆของ PLC ชนิดโมดูล ที่กลาวมาทั้งหมดนั้น เม่ือตองการใชงาน จะถูก
นํามาตอรวมกัน บางรุนใชเปนคอนเนคเตอรในการเชื่อมตอกันระหวางยูนิต เชนรุน 
CQM1/CQM1H หรือ CJ1M/H/G แตบางรุนใช Backplane ในการรวมยูนิตตางๆเขาดวยกัน 
เพ่ือใหสามารถใชงานรวมกันได สามารถยกตัวอยาง PLC ชนิดโมดูล ใหเห็นดังรูปที่ 1.4

รูปที่ 1.4 แสดงชนิดของ PLC ชนิดโมดูล
CJ1 CQM1/CQM1H



ยกตัวอยาง PLC รุน CJ1M/H/G จะใชคอนเนคเตอรในการเชื่อมตอแตละโมดูลเขาดวย
กัน เพ่ือใหสามารถทาํงานรวมกันได สามารถแสดงใหเห็นดังรูปที่ 1.5

รูปที่ 1.5 แสดงชนิดของ PLC ชนิดโมดูล ที่ใชคอนเนคเตอรในการเชื่อมตอ

ยกตัวอยาง PLC รุน C200Hα และ CS1 จะใช Backplane ในการเชื่อมตอแตละโมดูล
เขาดวยกัน เพ่ือใหทาํงานรวมกันไดสามารถแสดงใหเห็นดังรูปที่ 1.6

รูปที่ 1.6 แสดงชนิดของ PLC ชนิดโมดูล ที่ใช Backplane ในการเชื่อมตอ



• ขอดีขอเสียของ PLC ชนิดโมดูล
 ขอดี                 ขอเสีย

1.เพ่ิมขยายระบบไดงายเพียงแคติดตั้ง
  โมดูลตางๆที่ตองการใชงานลงไปบน
  Back plane
2. สามารถขยายจาํนวนอินพุต/เอาตพุต
   ไดมากกวาแบบ Block Type
3. อุปกรณอินพุต/เอาตพุตเสียจุดใดจุด
    หน่ึง สามารถถอดเฉพาะโมดูลนั้นไป
   ซอม ทาํใหระบบสามารถทาํการตอได

4. มียูนิต และรูปแบบการติดตอส่ือสารให
    เลือกใชงานมากกวาแบบ Block Type

1. ราคาแพงเมื่อเทียบกับ PLC
แบบ Block Type

จะเห็นวา PLC แตละชนิดจะมีคุณสมบัติแตกตางกัน PLC รุนที่ใหญขึ้น จะมีคุณสมบัติ
และฟงกชันพิเศษอื่นๆ มากกวา PLC รุนเล็กซึ่งสามารถเปรียบเทียบใหเห็นความแตกตางดัง     
ตารางตอไปนี้

ตารางที่ 1.1  เปรียบเทียบคุณสมบัติของ PLC
รุนคุณสมบัติ

CPM1A CPM2A CQM1H CS1
จํานวนอินพุต/เอาตพุต(Max.) 100 จุด 120 จุด 512 จุด 5,120 จุด
ความจุโปรแกรม(Max.) 2 KWords 4 KWords 15 KWords 250 KSteps
ความเร็วในการประมวลผล 0.72 µS 0.64 µS 0.375 µS 0.04 µS
ไทมเมอร/เคานเตอร 128 256 512 4,096/4,096
หนวยความจาํในสวนของ DM 1,024 Words 2,048 Words 6,144 Words 32,768 Words
ระบบสื่อสาร •CompoBus/S

•Host Link
•NT Link
•1:1 Link

•CompoBus/S
•Host Link
•NT Link
•1:1 Link

•Controller Link
•CompoBus/D
•AS-I
•Protocol Macro
•รวมทั้งระบบสื่อ
สารที่มีใน PLC รุน
ต่าํกวา

•Ethernet
•Sysmac Link
•Profibus-DP
•Modbus
•รวมทั้งระบบ
สื่อสารที่มีในรุน
ต่าํกวา



1.2 ภาษาที่ใชในการเขียนโปรแกรมใหกับ PLC
PLC  แตละยี่หอจะใชภาษาในการเขียนโปรแกรมเพื่อส่ังให PLC ทาํงานตามความ

ตองการแตกตางกัน ซึ่งตามมาตรฐาน IEC1131-3 ไดแบงมาตรฐานภาษาตางๆออกเปน 5 
แบบคือ



หลังจากที่ไดเรียนรูภาษาที่ใชในการเขียนโปรแกรมใหกับ PLC แลว ในหัวขอตอไปจะ
กลาวถึงอุปกรณที่ใชในการปอนโปรแกรมใหกับ PLC ซึ่งจะกลาวถึงรายละเอียดดังน้ี

1.3 อุปกรณสําหรับการโปรแกรม
การสั่งให PLC ทาํงาน จะตองปอนโปรแกรมใหกับ PLC กอน ซึ่งอุปกรณที่ใชในการปอน

โปรแกรมใหกับ PLC น้ัน สามารถแบงไดเปน 2 ประเภท
 ตัวปอนโปรแกรมแบบมือถือ (Hand Held Programmer) แตละยี่หอจะมีชื่อ

เรียกแตกตางกัน เชน OMRON จะเรียกวา Programming Console เปนตน สามารถยกตัวอยาง
ใหเห็นดังรูปที่ 1.7

รูปที่ 1.7 แสดงตัวปอนโปรแกรมแบบมือถือ (Hand Held Programmer)

+



การเขียนโปรแกรมใหกับ PLC โดยการใช Hand Held Programmer ปอนโปรแกรมโดย
ใชภาษา Statement List เชนคาํส่ัง LD, AND, OR ซึ่งเปนคาํส่ังพ้ืนฐาน สามารถเรียกใชงานโดย
การกดปุมที่อยูที่ตัว Hand Held Programmer น้ัน แตเม่ือตองการใชงานฟงกชันอื่นๆที่มีอยูใน 
PLC สามารถเรียกใชงานไดโดยการกดปุมเรียกใชคาํส่ังพิเศษ

การใช Hand Held Programmer มีขอดีตรงที่มีความสะดวกในการเคลื่อนยาย สามารถ
พกพาไดสะดวก เน่ืองจากมีขนาดเล็ก แตก็มีขอเสียคือในการใชงานผูใชตองศึกษาวิธีการใชงาน
ของอุปกรณเหลานี้วามีวิธีการกดอยางไร ถึงจะสั่งงาน PLC ได

ในหัวขอตอไปจะกลาวถึงอุปกรณที่ใชในการปอนโปรแกรมใหกับ PLC อีกชนิดหนึ่งคือ
คอมพิวเตอรสวนบุคคล (Personal Computer)

 คอมพิวเตอร สามารถใชในการเขียนโปรแกรมใหกับ PLC ได โดยใชงานรวม
กับซอฟตแวร (Software) เฉพาะของ PLC ยี่หอนั้น เชน PLC ของ OMRON จะใชซอฟตแวรที่มี
ชื่อเรียกแตกตางกันไป สามารถยกตัวอยางไดเชน

• Sysmac Support Software ใชกับระบบปฏิบัติการ DOS
• Syswin Support Software และ CX-Programmer ใชไดกับระบบปฏิบัติการ

ตั้งแต Window 95 ขึ้นไป หรือ Window NTซึ่งซอฟตแวรตางๆเหลานี้ ไดถูกพัฒนาขึ้นเพื่อใชกับ 
PLC รุนใหมที่ผลิตขึ้นมา อยางเชน CX-Programmer มีการพัฒนาเปนเวอรชันที่สูงขึ้นเรื่อยๆ 
เพ่ือรองรับกับ PLC รุนใหมๆและฟงกชันใหมๆของ PLC วิธีการตอคอมพิวเตอรกับ PLC 
สามารถแสดงใหเห็นดังน้ี

รูปที่ 1.8 แสดงวิธีการตอใชงานคอมพิวเตอรกับ PLC



รูปที่ 1.9 ตัวอยางซอฟตแวร (CX-Programmer)

ขอดีของการใชเครื่อง PC ในการปอนโปรแกรมใหกับ PLCคือ ใชงานงาย เชนในกรณีใช
CX-Programmer รวมกับระบบปฏิบัติการ Window จากรูปที่ 1.9 ทานจะเห็นวาการเขียน
โปรแกรมเปนภาษา Ladder Diagram จะเปนการนาํสัญลักษณตางๆ เขามาใชแทนการเขียนคาํ
ส่ัง ทาํใหเขาใจงาย เพียงแตคลิก เลือกสัญลักษณตางๆ จากสวนของ Toolbar นอกจากนั้นยังมี
Toolbar อื่นๆใหเลือกใชงานซึ่งงายกวาการใช Hand Held Programmer

ดังน้ันสามารถสรุปไดวาการปอนโปรแกรมใหกับ PLC สามารถทาํได 2 วิธีคือ การใช
Hand Held Programmer และการใชเครื่อง PC ขึ้นอยูกับความสะดวกของผูใช ในหัวขอตอไปจะ
กลาวถึงระบบการติดตอส่ือสารของ PLC

1.4 ระบบสื่อสาร (Communications)
ระบบสื่อสารของ PLC คือการนาํ PLC ไปตอใชงานรวมกับอุปกรณอื่นๆ เพ่ือใหอุปกรณ

อื่นควบคุมการทาํงานของ PLC หรือ ให PLC ไปควบคุมการทาํงานของอุปกรณอื่น หรือ เปน
ระบบที่ใชในการแลกเปลี่ยนขอมูลระหวาง PLC กับ PLC ก็ได ซึ่งปจจุบัน PLC สามารถนาํไปตอ
รวมกับอุปกรณของยี่หอเดียวกัน หรืออุปกรณภายนอกตางยี่หอกัน เพ่ือควบคุมการทาํงานของ
ระบบ ใหใชงานไดอยางกวางขวางมากขึ้น สําหรับระบบสื่อสารของแตละยี่หอ มีชื่อเรียกไม
เหมือนกัน



นอกจากนี้ PLC แตละรุนยังมีระบบการติดตอส่ือสาร บางรูปแบบแตกตางกันดวย เชน 
PLC รุนเล็ก จะมีความสามารถในการติดตอส่ือสารไดนอยกวา PLC รุนใหญ เชน PLC รุน 
CPM1A สามารถใชระบบสื่อสารไดเฉพาะ Compobus/S, Host link, 1:1 link, NT link สวนรุน
ที่สูงขึ้นมาเชน C200Hα หรือ CS1 นอกจากจะใชระบบที่เปนระบบการติดตอส่ือสารพื้นฐานที่
มีใน PLC รุนเล็กแลว ยังสามารถติดตอส่ือสารในลักษณะของ Ethernet ไดอีกดวย สามารถ
แสดงรูปแบบการติดตอส่ือสารของ PLC ไดดังรูปที่ 1.10

รูปที่ 1.10 ระบบการติดตอส่ือสารของ PLC ในโรงงานอุตสาหกรรม (PLC Network)



1.5  โครงสรางของ PLC
      โครงสรางภายในของ PLC แตละสวนจะประกอบกันทาํงานเปนระบบควบคุมที่เราเรียกวา 
PLC ซึ่งประกอบไปดวยสวนสาํคัญดังรูปที่ 1.11

รูปที่ 1.11 ไดอะแกรมภายใน PLC
ไดอะแกรมดังรูปที่ 1.11 PLC จะมีสวนประกอบสาํคัญดวยกันทั้งหมด 5 สวนดังน้ี

ยูนิตทั้ง 5 สวนเมื่อประกอบเขาดวยกันแลวก็จะกลายเปน PLC ชุดหนึ่งที่สามารถทาํงานได 
แตละยูนิตจะมีหนาที่และคุณสมบัติดังน้ี

ภาคแหลงจายพลังงาน

หนวยความจาํ

CPU

ภาค
อิน
พุต

อุปกรณเอาตพุต
หลอดไฟ, คอนแทคเตอร,
Digital Controller,
โซลินอยวาลว Etc.

ภาค
เอาต
พุต

อุปกรณอินพุต
สวิตช, ลิมิตสวิชต,
เซ็นเซอร, Digital
Controller, etc.

ระบบคอมพิวเตอร
- Single Alone
- Network

1. ซีพียู (CPU; Central Processing Unit)
2. หนวยความจาํ (Memory Unit)
3. ภาคอินพุต (Input Unit)
4. ภาคเอาตพุต (Output Unit)
5. ภาคแหลงจายพลังงาน (Power Supply Unit)



1.5.1 ซีพียู (CPU; Central Process Unit)
ซีพียูหรือหนวยประมวลผลกลาง ทาํหนาที่ประมวลผลการทาํงานตามคาํส่ังของสวนตางๆ

ตามที่ไดรับมา ผลจากการประมวลผลก็จะถูกสงออกไปสวนตางๆ ตามที่ระบุไวดวยคาํส่ังน่ันเอง 
ซีพียูจะใชเวลาในการประมวลชาหรือเร็ว ขึ้นอยูกับการเลือกขนาดของซีพียู และขนาดของโปรแกรม
ดวย

ปกติแลวซีพียูจะใชไมโครโปรเซสเซอรขนาดตั้งแต 4 บิต, 8 บิต, 16 บิต, 32 บิต, 64 บิต 
หรือ 120 บิต มาทาํงาน โดยที่ซีพียูแตละขนาดก็จะมีความสามารถจาํกัดไมเทากัน จึงทาํให PLC 
ในแตละรุนมีความสามารถตางกันนั่นเอง หรือแมกระทั่งวาภายใน PLC บางรุนจะใชไมโครโปรเซส
เซอรถึง 2 ตัวชวยกันทาํงาน เวลาการประมวลผลก็จะเร็วกวา PLC ที่ใชไมโครโปรเซสเซอรเพียงแค
ตัวเดียว

โดยปกติแลวการเลือกใชงาน PLC จะเลือกจาการประยุกตใชงานจึงทาํใหผูใช (User) ไมรู
วาผูผลิตใชไมโครโปรเซสเซอรรุนหรือเบอรอะไรในการสรางเครื่อง PLC ดังน้ันเวลาพิจารณาเลือก
ใช PLC ซึ่งไมมีการระบุเบอรหรือรุนของไมโครโปรเซสเซอรผูใชสามารถเลือกคุณสมบัติอื่นเชน 
จาํนวนอินพุต/เอาตพุต, ความเร็วในการประมวลผลของคาํส่ัง, ขนาดความจุโปรแกรมและขอมูล 
เปนตน
1.5.2 หนวยความจํา (Memory Unit)

หนวยความจาํเปนอุปกรณที่ใชเก็บโปรแกรมและขอมูลตางๆ ของ PLC กรณีที่ส่ัง RUN PLC 
ก็จะนาํเอาโปรแกรมและขอมูลในหนวยความจาํมาประมวลผลการทาํงาน สําหรับหนวยความจาํที่
ใชงานอยูใน PLC มีดวยกัน 2 แบบคือ

- หนวยความจาํชั่วคราว(RAM: Random Access Memory)
- หนวยความจาํถาวร (ROM: Read Only Memory)
• หนวยความจําชั่วคราว (RAM: Random Access Memory)

โปรแกรมและขอมูลที่สรางขึ้นโดยผูใช จะถูกจัดเก็บในสวนนี้ คุณสมบัติของ RAM เม่ือ
ไมมีไฟเลี้ยง จะทาํใหโปรแกรมและขอมูลหายไปทันที ดังน้ันภายใน PLC จะพบวาจะมีแบตเตอรี่
สํารองขอมูล (Backup Battery) เอาไวสํารองขอมูล (Backup Data) กรณีที่ไฟหลัก (Main Power 
Supply) ไมจายไฟใหกับ PLC ขอควรระวังคือ ไมควรที่จะถอดแบตเตอรี่สํารอง (Backup Battery) 
กรณีที่ไมมีไฟจายให PLC

• หนวยความจําถาวร (ROM: Read Only Memory)
เปนหนวยความจาํอีกชนิดหนึ่ง โดยที่ขอมูลใน ROM ไมจาํเปนตองมีแบตเตอรี่สํารอง

ขอมูล แตก็มีปญหาเรื่องเวลาในการเขาถึงขอมูล (Time Access) ชากวา RAM จึงปรากฏใหผูใชเห็น
วา PLC จะมีหนวยความจาํใชงานทั้ง RAM และ ROM รวมกันอยู

ROM แบงออกเปน 3 ชนิด ดังน้ี
1) PROM ( Programmable ROM)
2) EPROM (Erasable Programmable ROM)
3) EEPROM (Electrical Erasable Programmable ROM)



PROM จัดเปน ROM รุนแรก เขียนขอมูลลงชิฟไดเพียงครั้งเดียว ถาเขียนขอมูลไมสมบูรณ
ชิฟก็จะเสียทันที ไมสามารถนาํกลับมาเขียนใหมไดอีก จึงมีไดการพัฒนามาเปนรุน EPROM ซึ่ง
สามารถเขียนขอมูลลงชิฟไดหลายครั้ง เพียงแคนําชิฟไปฉายแสงอุลตราไวโอเลตก็จะเปนการลบขอ
มูลในชิฟดวยสัญญาณทางไฟฟาไดเลย จึงทาํใหเกิดความสะดวกสบายมากขึ้น แตเรื่องเวลาในการ
เขาถึงขอมูลก็ยังชากวา RAM อยู

การใชงานหนวยความจาํใน PLC
-RAM จะใชเก็บโปรแกรมและขอมูลที่ทาํงานจากการสั่ง RUN/STOP PLC
-ROM จะใชจัดเก็บซอฟตแวรระบบ (System Software) และเปนชุดสํารองโปรแกรมและ 

ขอมูล (Backup Program and Data) เพ่ือปองกันกรณีที่โปรแกรมและขอมูลใน RAM หายไป ผูใช
สามารถที่จะถายโปรแกรมและขอมูลเขาไปที่ RAM ใหมได
1.5.3 ภาคอินพุต (Input Unit)

ภาคอินพุตของ PLC ทาํหนาที่รับสัญญาณอินพุตเขามาแปลงสัญญาณ สงเขาไปภายใน PLC
อุปกรณ (Device Input) ตางๆ ที่นํามาตอกับภาคอินพุตไดน้ัน จัดออกเปนกลุมๆ ดังน้ี

รูปที่ 1.12 แสดงอุปกรณอินพุตตางๆ

Photoelectric
sensor

Proximity switch
Photoelectric

sensor

Temperature Controller

Proximity switch

Limit switch

Switches

Relay

Digital Thumbwheel
Switch

Encoder

Digital Signal
Controller

Inverter

ภาคอินพตุ PLC



อุปกรณที่สามารถนาํมาตอกับภาคอินพุต PLC ไดจัดออกเปนกลุมๆ ดังรูปที่ 1.12 โดย
กลุมอุปกรณแตละกลุมจะมีวิธีตอวงจรเขาภาคอินพุต PLC แตกตางกันออกไป เวลาใชงานอุปกรณ
แตละกลุม จาํเปนตองศึกษาขอมูลเพิ่มเติมของอุปกรณแตละชนิดกอน เพ่ือความเขาใจขั้นตอนการ
ทาํงาน และสามารถตอวงจรไดถูกตอง

อุปกรณที่นํามาตอกับภาคอินพุตของ PLC อุปกรณบางกลุมจะมีสัญญาณทั้งอินพุต/เอาต 
พุต เชน Inverter, Digital Signal, Controller, ตัวควบคุมอุณหภูมิ, เซนเซอรรุนพิเศษ เปนตน จาํ
เปนตองตอใชงานใหถูกตอง ซึ่งสามารถแนะนาํไดในขั้นตนคือ ตอวงจรภาคเอาตพุตของอุปกรณ
น้ันๆ เขากับภาคอินพุต PLC

ภาคเอาตพุตของอุปกรณจะมีเอาตพุตใหเลือกใชงานหลายแบบ ซึ่งภาคอินพุต PLC มีวงจร
ภาคอินพุตอยูหลายแบบเชนกัน เพ่ือรองรับอุปกรณอินพุตในแตละแบบใหเหมาะสม

 วงจรภาคอินพุต (Input Circuit PLC)
วงจรภาคอินพุตแบงออกเปน 2 ประเภทใหญๆ คือ

1) ดิจิตอลอินพุต(Digital Input)
2) อนาลอกอินพุต(Analog Input)

 ดิจิตอลอินพุต (Digital Input Type)
ดิจิตอลอินพุตหมายถึงอินพุตที่รับรูสัญญาณไดเพียงแค “ON” หรือ “OFF” เทานั้น

ตามโครงสรางจะมีดิจิตอลอินพุต 2 แบบคือ
1) วงจรอินพุตไฟตรง (DC Input)
2) วงจรอินพุตไฟสลับ (AC Input)

1) วงจรอินพุตไฟตรง (DC Input) จะใชอุปกรณที่ทาํงานดวยแรงดันไฟฟา
กระแสตรง ตัวอยางวงจรอินพุตไฟตรง แสดงดังรูปที่ 1.13

รูปที่ 1.13 วงจรอินพุตแบบ DC
หมายเหตุ IN 000.00-000.02 R1   = 2kΩ

อินพุตเบอรอื่นๆ R1   = 4.7 kΩ
R2   = 510 Ω
R2   = 820 kΩ
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R1

Internal
Circuit

IN
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จากรูปที่ 1.13 ภาคอินพุตจะใชวงจรลดทอนแรงดัน แลวขับออปโตทรานซิสเตอร จากออป
โตทรานซิสเตอรก็จะไปขับภาคอินพุตของ IC เพ่ือสงสัญญาณไปให CPU อีกทีหน่ึง ซึ่งการใชอุปกรณ
ประเภทออปโต (Opto) ทาํใหระบบ PLC สามารถแยกสัญญาณกราวด (Ground) ของภาคอินพุต 
ออกจากวงจรภายในได สําหรับวงจรภาคอินพุตดังรูปที่ 1.13 สามารถสรุปคุณสมบัติไดดังตารางที่ 
1.2
ตารางที่ 1.2 คุณสมบัติภาคอินพุต (DC)

คุณสมบัติ
แรงดันอินพุต 24 VDC+10%/+15% (26.4V-18V)
อินพุตอิมซีแดนซ 2 kΩ (IN000.00-000.02), 47 kΩ (อินพุตเบอรอ่ืน)
กระแสอินพุต 12 mA (IN000.00-000.02), 47 kΩ (อินพุตเบอรอ่ืน)
แรงดันอินพุตขณะ
ทํางาน

“ON” 14.4 VDC min.
“OFF” 5.0 VDC max.

เวลาตอบสนองอินพุต “ON Delay”: 8 mS max.
“OFF Delay”: 8 mS max.
สามารถปรับคาไดตั้งแต 1,2,4,8,16,32,64,128 mS โดยใช
โหมด PC Setup

สําหรับวงจรภาคอินพุตดังรูปที่ 1.13 จะพบวาภาคอินพุตของออปโตทรานซิสเตอรมีไดโอด
(Diode) ตอสลับขั้วกันอยู เพ่ือเวลาใชงานสามารถเลือกตอวงจรได 2 แบบ ดังรูปที่ 1.14

ก. การตออินพุตแบบ Source

ข. การตออินพุตแบบ Sink
รูปที่ 1.14 การตอวงจรอินพุตแบบ DC Source/Sink
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2) วงจรอินพุตไฟสลับ (AC Input) ใชไฟสลับผานแรงดันทาํใหไมมีปญหา
เรื่องแรงดันตกครอมในสายมากเกินไปดังเชน วงจรอินพุตไฟตรงโดยที่ผานแรงดันอินพุตตั้งแต 
100-220 VAC สําหรับ PLC บางรุนก็จะแบงอินพุตแบบนี้ออกเปน 2 ยานคือ 100-120 และ 
200-240 VAC ลักษณะวงจรอินพุตแสดงดังรูปที่ 1.15

รูปที่ 1.15 วงจรอินพุตแบบ AC

คุณสมบัติของวงจรอินพุตไฟสลับทั้งแรงดันอินพุตระบบไฟ 110V หรือ 220V ดังแสดง   
ตารางที่ 1.3
ตารางที่ 1.3 คุณสมบัติภาคอินพุต (AC)

คุณสมบัติ
แรงดันอินพุต 100-120 VAC+10%/+15%

50/60Hz
200-240 VAC+10%/+15%

50/60Hz
อินพุตอิมซีแดนซ 2 kΩ (50Hz), 17 kΩ

(60 Hz)
38 kΩ (50Hz), 32 kΩ
(60 Hz)

กระแสอินพุต 5 mA (at 100 VAC) 6 mA (at 200 VAC)
แรงดันอินพุตขณะ
ทาํงาน

“ON” 60 VAC min.
“OFF” 20 VAC max.

“ON” 150 VAC min.
“OFF” 40 VAC max.

เวลาตอบสนองอินพุต “ON Delay”: 35 mS max.
“OFF Delay”: 55 mS max.

ลักษณะการตอวงจรใชงานสาํหรับภาคอินพุตแบบ AC จะมีลักษณะการตอดังรูปที่ 1.16

รูปที่ 1.16 การตอวงจรอินพุตแบบ AC
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 อนาลอกอินพุต (Analog Input Type)
      อนาลอกอินพุตจัดเปนอินพุตที่สามารถรับสัญญาณที่บอกเปนปริมาณที่เปลี่ยนแปลง

คาไดเชน 0-10 VDC, ±10 VDC 1-5 V (4-20 mA) ดังรูปที่ 1.17

ก. สัญญาณขนาด ±10 VDC

ข. สัญญาณขนาด 0-10 VDC

ค. สัญญาณขนาด 1-5 V (4-20 mA)

รูปที่ 1.17 สัญญาณแบบตางๆ ที่สงใหอนาลอกอินพุต
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สัญญาณอนาลอกทั้ง 3 แบบ จัดเปนขนาดสัญญาณมาตรฐานที่กาํหนดไวใชในอุตสาห
กรรม ดังน้ันอุปกรณที่มีภาคเอาตพุตเปนแบบอนาลอกเชน อนาลอกเซนเซอร, ภาคอนาลอกเอาต
พุตของ Digital Signal Controller, Temperature Controller เปนตน ก็จะมีขนาดของสัญญาณตาม
มาตรฐานเชนกัน ซึ่งตัวอุปกรณอาจจะมีเอาตพุตแบบใดแบบหนึ่ง หรือทั้ง 3 แบบ เลยก็ได ดังน้ัน
ภาคอนาลอกอินพุตของ PLC ก็ตองสามารถเลือกตรวจสอบไดทั้ง 3 แบบเชนกัน

หลักการทาํงานของอนาลอกอินพุตของ PLC นําคาที่วัดไดแปลงเปนสัญญาณดิจิตอล จัด
เปนขนาดของขอมูลแทนลักษณะดังไดอะแกรมรูปที่ 1.18

สัญญาณอนาลอก       สัญญาณดิจิตอล
   ± 10 VDC
   0-10 VDC
   4-20 mA

รูปที่ 1.18 ไดอะแกรมการสงขอมูลอนาลอกให PLC

อุปกรณที่วัดคาออกมาเปนปริมาณอนาลอกสวนมากเปนการวัดระยะทาง, วัดความเร็ว, วัด
อุณหภูมิ, วัดปริมาณแสง, วัดความดันเปนตน แลวแปลงคาเปนสัญญาณทางไฟฟาออกมา ดังน้ัน
เวลาที่อุปกรณเหลานี้วัดคาออกมาเปนอนาลอกคาใดๆ ผูใชจาํเปนตองทาํตารางเปรียบเทียบคา
ดวย เพ่ือที่จะกาํหนดขนาดขอมูลใหกับ PLC ใหควบคุมตามที่ตองการ วงจรภาคอินพุตแบบ
อนาลอกของ PLC จะมีลักษณะวงจรตามรูปที่ 1.19

รูปที่ 1.19 วงจรอนาลอกอินพุตของ PLC

กระบวนการแปลงสัญญาณ
อนาลอก ดิจิตอล

 ขนาดขอมูล Digital
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1.5.4 ภาคเอาตพุต (Output Unit)
ภาคเอาตพุตของ PLC ทาํหนาที่สงสัญญาณออกไปขับโหลดชนิดตางๆ ตามเงื่อนไขที่ได

โปรแกรมเอาไว ชนิดของโหลดที่สามารถนาํมาตอกับภาคเอาตพุตสามารถแยกออกเปนกลุม ไดดัง
น้ี

รูปที่ 1.20 กลุมอุปกรณที่ตอกับภาคเอาตพุต PLC

ภาคเอาตพุต
PLC

7-Segment Display

Temperature Controller

Lamp & Buzzer Alarm
Indicator

Electro Pnematue &
Hydrokice Value

Magnetic Contacter

Digital Signal Switch

Servo Control

Stepping Control

Motor

Driver

  Driver

Stepping Motor

Inverter



จากรูปที่ 1.20 กลุมอุปกรณตางๆ ที่ตอกับภาคเอาตพุต PLC น้ัน ในแตละกลุมก็จะควบคุม
ลักษณะของงานแตกตางกันไปตามคุณสมบัติของอุปกรณน้ันๆ การตอวงจรเขาภาคเอาตพุต PLC 
จะมีมาตรฐานทางอุตสาหกรรมกาํกับอยูเชนกัน จึงทาํใหผูใชไมตองใชอุปกรณเสริมมาก เพียงแต
ดูรายละเอียดการตอใหเขาใจก็เพียงพอแลว

ชนิดของเอาตพุตของ PLC จะมีใหเลือกใชอยู 2 ลักษณะเชนเดียวกับภาคอินพุตคือ
1) ดิจติอลเอาตพุต (Digital Output)
2) อนาลอกเอาตพุต (Analog Output)

 ดิจิตอลเอาตพุต (Digital Output)
อุปกรณที่สามารถสั่งการทาํงานไดเพียง “ON” หรือ “OFF” จัดวาเปนการควบคุมแบบ

ดิจิตอลเอาตพุตโดยมีชนิดของเอาตพุตใหเลือกใช 3 แบบคือ

1) เอาตพุตชนิด “Relay Contact Output”
2) เอาตพุตชนิด “Transistor Output”
3) เอาตพุตชนิด “Solid State Relay: SSR Output”

1) เอาตพุตชนิดรีเลย “Relay Contact Output”
เอาตพุตชนิดรีเลยสามารถนาํเอาตพุตไปขับโหลด AC หรือ DC ก็ได ลักษณะวงจรดัง

รูปที่ 1.21

รูปที่ 1.21 วงจรเอาตพุตแบบรีเลย

การเปลี่ยนหนาสัมผัสของรีเลย จะอาศัยหลักการทาํงานของสนามแมเหล็ก ดังน้ันเวลาที่นํา
หนาสัมผัสรีเลยไปใชงานจึงเปรียบไดเสมือนสวิตชควบคุมแบบ NO หรือ NC จึงสามารถที่จะใชหนา
สัมผัสไปควบคุมโหลดไดทั้งชนิด AC หรือ DC ซึ่งขอพิจารณาในการเลือกใชตองพิจารณาความ
สามารถทนกระแสแรงดันไดสูงสุดเทาไร ปกติแลวภาคเอาตพุตของ PLC ที่เลือกเปนชนิดรีเลยเอาต
พุตทนกระแสไดต่าํ (2A) จึงไมเหมาะที่จะนาํไปขับโหลด AC หรือ DC ที่มีกระแสสูงกวา 2A คุณ
สมบัติตางๆ ของภาคเอาตพุตชนิดรีเลย แสดงไวในตารางที่ 1.4
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ตารางที่ 1.4 คุณสมบัติภาคเอาตพุตชนิดรีเลย

รายละเอียด คุณสมบัติ
อัตราทนการทาํงานสูงสุด
(Max. switching capacity)

   2 A/250 VAC (COSφ = 1)
   2 A/24 VDC

อัตราทนการทาํงานต่าํสุด
(Min. switching capacity)

   10 mA/5 VDC

อายุการใชงาน ระบบไฟฟา Resistance
Load

   300,000 ครั้ง

(Relay Service
Life)

Inductive
Load

   100,000 ครั้ง

ระบบกลไก (Mechanical)    10 ลานครั้ง
เวลาตอบสนอง OFF Delay    15 mS (max)

ON Delay    15 mS (max)

อายุการใชงานจะขึ้นอยูกับโหลดที่ใชเอาตพุตชนิดรีเลยไปควบคุม จากตารางโหลดที่เปนขด
ลวด (Inductive Load) จะทาํใหอายุการใชงานรีเลยส้ันกวาหลอดจาํพวกหลอดไฟถึง 3 เทา สวนใน
เรื่องเวลาตอบสนองตามคุณสมบัติภาคเอาตพุตแบบรีเลย จะตอบสนองคาํส่ังชาที่สุด เม่ือเปรียบ
เทียบกับภาคเอาตพุตแบบอื่นๆ

2) เอาตพุตชนิดทรานซิสเตอร (Transistor Output)
เอาตพุตแบบทรานซิสเตอร มีใหเลือกใชอยู 2 ประเภทคือ

- เอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN
- เอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ PNP

 เอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN
มีลักษณะวงจรดังรูปที่ 1.22

รูปที่ 1.22 วงจรภายในเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN

LED
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จากวงจรภายในจะใชออปโตทรานซิสเตอรผลิตสัญญาณขับทรานซิสเตอร Q1 Q1 จะทาํ
หนาที่ขับโหลดอีกที วงจรลักษณะนี้ทําใหวงจรภายในแยกสัญญาณกราวนดออกจากวงจรภาค   
เอาตพุตได สวนลักษณะการตอวงจรใชงานนั้นสามารถตอใชงานขับโหลดไดเฉพาะ DC เทานั้น ดัง
รูปที่ 1.23

รูปที่ 1.23 การตอใชงานเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN

การตอขับโหลดดังรูปที่ 1.23 เปนการตอแบบซิงค (Sink type) คือดึงกระแสเขาสูภาค
เอาตพุต ดังน้ันทรานซิสเตอรตองทนกระแสซิงคได เพ่ือปองกันไมใหทรานซิสเตอรพัง ที่ขาอิมิเตอร 
Q1 เขียนวา COM เน่ืองจากวาเวลานาํภาคเอาตพุตแบบนี้ไปใชงานจริงจะมีวงจรลักษณะนี้ตออยู
หลายชุดเชน 8, 16, 32 ชุดเปนตน วงจรใชงานจริงก็จะตอขาอิมิเตอรรวมกัน แลวดึงออกมาเปน
ขาที่เขียนวา “COM” น่ันเอง และที่ขั้ว +V ก็ตอรวมเชนกัน

คุณสมบัติสวนตางๆ ของภาคเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN น้ีสามารถดูรายละเอียดได
ดังตารางที่ 1.4
ตารางที่ 1.4 คุณสมบัติภาคเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN

รายละเอียด คุณสมบัติ
แหลงจายไฟ +V    5-24 VDC (40mA min) ±10%

   (2.5 mA X จาํนวนบิตที่ “ON”)
อัตราทนการทาํงานสูงสุด
(Max. switching capacity)

   50 mA ที่แรงดัน 4.5 V - 300 mA ที่แรง
ดัน 26.4 V

กระแสรั่วไหล (Leakage
Current)

   0.1 mA (สูงสุด)

แรงดันไฟฟา (Residual
Voltage)

   0.8 VDC (สูงสุด)

เวลาตอบสนอง OFF Delay    0.1 mS (สูงสุด)
ON Delay    0.4 mS (สูงสุด)
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 อัตราทนการทํางานสูงสุด (Max. Switching Capacity)
จัดเปนตัวแปรที่ตองคาํนึงถึงเวลานาํไปใชงาน เพราะวาภาคเอาตพุต PLC เวลาที่ผลิตออก

มาใชงาน จะมีวงจรทรานซิสเตอรมากกวา 1 ชุดเสมอเชน 8, 16 ชุด ทาํใหตองพิจารณากระแสที่
สามารถจะขับโหลดไดพรอมกันทุกชุดของเอาตพุตดวย ดังรูปที่ 1.24

ก. กระแสขับโหลดตอเอาตพุต 1 ชุด ข. กระแสขับโหลดที่เอาตพุต 16 ชุด

รูปที่ 1.24 กราฟกระแส (IC) ขับโหลด

จากกราฟจะพบวาถาขับโหลดทีละชุดไมพรอมกัน สามารถที่จะขับโหลดไดถึง 300 mA ที่
แรงดัน 24 VDC ได แตเม่ือขับโหลดพรอมกันทั้งหมด 16 ชุด ก็จะทาํใหจายกระแส (IC) ไดเพียง 
4.8 mA ตอ 1 โหลด ดังน้ันเวลาใชภาคเอาตพุตแบบทรานซิสเตอร ถึงแมวาสามารถตอบสนอง
โหลดไดเร็วกวารีเลย แตมีขอจาํกัดในเรื่องกระแสสวนใหญจะใชภาคเอาตพุตทรานซิสเตอรขับโหลด 
วงจรอิเล็กทรอนิคสแบบตางๆ เชน 7-Seg Display, Digital Controller, Servo Driver เปนตน

 ภาคเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ PNP
มีลักษณะวงจรดังรูปที่ 1.25

รูปที่ 1.25 วงจรภายในเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ PNP
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ลักษณะวงจรคลายวงจรของเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN เพียงแตเปลี่ยนวงจรสวน Q1
เทานั้น ลักษณะการตอวงจรสามารถตอไดดังรูปที่ 1.26

รูปที่ 1.26 การตอใชงานเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ PNP

การตอวงจรขั้วที่เขียนวา COM ของภาคเอาตพุต ก็ตอไฟบวก (+V) ขา 0V ตอกับไฟ 0V ขา 
OUT ตอกับเอาตพุต (ขั้ว ⊕) อีกขาหนึ่งของโหลด (ขา   ) ตอกับ 0 V

การตอวงจรลักษณะแบบนี้เปนการตอควบคุมแบบซอรส (Source type) โดยที่
ทรานซิสเตอร Q1 ตองทนกระแสที่จะจายใหโหลดได เราอาจจะเรียกวา กระแสซอรส (I source) 
คุณสมบัติของวงจรเอาตพุตแบบนี้แสดงไวดังตารางที่ 1.6

ตารางที่ 1.6 คุณสมบัติภาคเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ PNP
รายละเอียด คุณสมบัติ

แหลงจายไฟขา +V (COM) 5-24 VDC (60mA min) ±10%
(3.5 mA X จาํนวนบิตที่ “ON”)

อัตราทนการทาํงานสูงสุด
(Max. switching capacity)

50 mA ที่แรงดัน 4.5 V - 300 mA ที่
แรงดัน 26.4 V

กระแสรั่วไหล (Leakage Current) 0.1 mA (สูงสุด)
แรงดันไฟฟา (Residual Voltage) 0.8 V   (สูงสุด)
เวลาตอบสนอง OFF Delay 0.1 mS (สูงสุด)

ON Delay 0.4 mS (สูงสุด)

ภาคเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ PNP จะมีคุณสมบัติในเรื่องอัตราทนการทาํงานสูงสุด 
(Max switching capacity) เหมือนกับภาคเอาตพุตทรานซิสเตอรแบบ NPN ซึ่งดูไดจากรูปที่ 1.24 
เชนกัน
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3)  เอาตพุตชนิดโซลิตสเตรทรีเลย (Solid State Relay: SSR)
     เอาตพุตประเภทนี้จะนาํมาใชควบคุมโหลด AC ที่ตองการควบคุมความเร็วในการตอบ

สนองที่ดีกวาใชเอาตพุตแบบรีเลย อุปกรณภาคเอาตพุตที่ใชจะใชไตรแอดเปนสวิตชควบคุมโหลด 
ลักษณะวงจรเอาตพุตแบบ SSR น้ี แสดงไวดังรูปที่ 1.27

รูปที่ 1.27 วงจรภายในเอาตพุตโซลิตสเตรทรีเลย

คุณสมบัติของไตรแอด จะทาํใหสามารถควบคุมโหลด AC ไดทั้งซีกบวกและซีกลบ รูปคลื่น
ไซน (Sine wave) วงจรสวนทริกเกอรทาํหนาที่กระตุนไตรแอดใหทาํงานสอดคลองกับรูปคลื่นไซน 
อยางนอยก็เปนการปองกันไตรแอดไดระดับหนึ่ง

การตอวงจรใชเอาตพุตแบบ SSR สามารถตอใชงานไดดังรูปที่ 1.28

รูปที่ 1.28 การตอใชงานเอาตพุต SSR

ลักษณะการตอวงจรโหลดกับภาคเอาตพุต SSR จะตอในลักษณะอนุกรมกัน นําขาขางหน่ึง
ของโหลดตอกับขา OUT อีกขางตอเขากับแหลงจายไฟสลับ สวนขาอีกขางหน่ึงคือขา COM นําไปตอ
กับขั้วแหลงจายไฟสลับอีกขาง คุณสมบัติของเอาตพุต SSR ดูไดจากตารางที่ 1.7
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ตารางที่ 1.7 คุณสมบัติภาคเอาตพุตแบบโซลิตสเตรทรีเลย (SSR)

รายละเอียด คุณสมบัติ
อัตราทนการทาํงานสูงสุด
(Max. switching capacity)

   100-240 VAC (0.4A)

กระแสรั่วไหล (Leakage Current)    1 mA (สูงสุด) ที่ 100 VAC
   2 mA (สูงสุด) ที่ 200 VAC

แรงดันไฟฟา (Residual Voltage)    1.5 V (สูงสุด) (0.4A)
เวลาตอบสนอง OFF Delay    6 mS  (สูงสุด)

ON Delay    � cycle + 5 mS (สูงสุด)

 อนาลอกเอาตพุต (Analog Output)
ภาคเอาตพุตของ PLC แบบอนาลอกเปนการเพิ่มความสามารถให PLC สง

สัญญาณควบคุมเปนปริมาณได คาที่จะสงออกไปก็จัดเปนคาสัญญาณมาตรฐานเหมือนภาคอินพุต
แบบอนาลอกคือ สัญญาณ 0-10 VDC, ±10 VDC และ 1-5 V (4-20mA) ลักษณะกราฟภาค
เอาตพุตที่จะสงสัญญาณออกไปเหมือนกับกราฟอนาลอกอินพุตดังรูปที่ 1.17 การสงสัญญาณของ 
อนาลอกเอาตพุตจะสงสัญญาณ 2 แบบคือ แรงดันและกระแส

การตอสายสัญญาณ เพ่ือเลือกสัญญาณเปนกระแสหรือแรงดัน ที่ภาคเอาตพุตอนาลอกจะมี
สัญญาณกาํกับขั้วไว สามารถแยกการตอได 2 ลักษณะดังรูปที่ 1.29

ก. สงสัญญาณแบบแรงดัน (Voltage Output)

ข. สงสัญญาณแบบกระแส (Current Output)

รูปที่ 1.29 สงสัญญาณแบบกระแส/แรงดันของอนาลอกเอาตพุต

V

V ⊕ Voltage Output  
 +

-

Analog Ground

I

I ⊕ Current Output  
 +

-

Analog Ground

  
  

  

  

 R



วิธีการสังเกตขั้วตอสายของอนาลอกเอาตพุต จะมีสัญลักษณแยกไววาเปนของอนาลอก
เอาตพุตชนิดใด ดังรูปที่ 1.30

รูปที่ 1.30 ตาํแหนงขั้วอนาลอกเอาตพุต
1.5.5 ภาคแหลงจายพลังงาน(Power Supply Unit)

ภาคแหลงจายพลังงาน จะทาํหนาที่จายพลังงานใหกับอุปกรณภายใน PLC ไดแกอุปกรณ 
ไอซี, ไฟเลี้ยงวงจรกาํหนดการทาํงานแบบตางๆ เปนตน นอกจากนี้ยังจายพลังงานเลี้ยงวงจรที่จะนาํ
มาตอกับ PLC ทั้งภาคอินพุต/เอาตพุต ไดอะแกรมของแหลงจายพลังงาน เขียนไดอะแกรมไดดังรูป
ที่ 1.31

รูปที่ 1.31 ไดอะแกรมภาคแหลงจายไฟ PLC

เอาตพุต 1 I1

เอาตพุต 2 I2
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แหลงจายพลังงานของ PLC จะแบงออกเปน 2 ชุด ชุดหนึ่งสําหรับอุปกรณและวงจรภายใน 
แตละโมดูลตางๆ ของ PLC อีกชุดหนึ่งเปนตัวจายพลังงาน (Service Unit 24VDC) 24VDC สําหรับ
การตอวงจรภาคอินพุต หรือเอาตพุตก็ได โดยปกติแลวชุดบริการ 24VDC ชุดนี้จะจายกระแสได
คอนขางต่าํ ไมเหมาะสาํหรับนาํไปจายโหลดที่ดึงกระแสสูง สวนมากจะนาํไปตอใชงานเฉพาะวงจร
ภาคอินพุต PLC เทานั้น แตถาจะนาํไปตอสําหรับทดสอบเครื่อง PLC หรือชุดฝกทดลอง ก็ไมจาํเปน
ตองใชแหลงจายภายนอกเพิ่ม ยกตัวอยางเชน ชุดฝกทดลอง PLC ของออมรอน เปนตน

สําหรับการใชงานจริง แหลงจายจะถูกออกแบบมา 2 ลักษณะตามโครงสรางภายนอก PLC 
คือ แหลงจายชนิดที่รวมอยูในตัว PLC เลย อีกชนิดหนึ่งจะแยกออกมาเปนโมดูล (Module) ลักษณะ
ดังรูปที่ 1.32 และ 1.33 ตามลาํดับ

ขั้วตอแหลงจายไฟเลือกเปน AC หรือ DC  ก็ได

โดยปกติแลวแหลงจายพลังงานที่ผลิตออกมาสาํหรับขายทั่วโลก จะออกแบบใหใชระบบไฟ
ไดหลายแบบ เพ่ือที่จะทาํให PLC ใชควบคุมระบบไฟฟาไดหลายแบบนั่นเอง คุณสมบัติของแหลง
จายไฟของ PLC จะมีคุณสมบัติดังน้ี

แหลงจายไฟ: 100-240 VAC 50/60 Hz หรือ 24 VDC
ชุดบริการ 24 VDC: 24 V (0.5A)

สวนเรื่องขนาดวัตตจะคาํนวณจากโมดูลของ PLC หรือจาํนวนตอวงจรขยายสูงสุด ซึ่งผูผลิต
ไดออกแบบเผื่อไวใหเรียบรอยแลว

ชุดบริการ 24VDC
(Service Unit) ชุดแหลงจายพลังงาน เลือกแหลง

จายไฟเปน AC หรือ DC ได และ
เลือกชุดบริการ 24VDC ได (PLC
จัดเปนรุนโมดูล)

รูปที่ 1.32 PLC รุน CPM1
แหลงจายไฟอยูรวมกันกับ
CPU และ I/O

รูปที่ 1.33 PLC รุน CQM1
แหลงจายไฟแยกออกเปนโมดูล
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